
ロボットの達人が作
る力・トルクセンサ
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AL.Robotは「Artificial Life on Robots」の略で、「ロボットに生命を与えよう」というスロ
ーガンのもと、2017年に設立されました。私たちは、人工知能とともに人工生命の核心と
なる感覚技術とこれを基盤とした制御技術の融合を通じて、ロボット工学の限界を超え、
ロボット産業を革新し、生活を改善するインテリジェントで反応的なソリューションを創出
しようとする力/トルクセンサーの専門開発および生産企業です。設立の歴史は短いです
が、内部の核心人材は30年以上のロボット分野の経歴を持つ専門家で構成されており、
彼らがロボットに最適化された製品を開発し、顧客に提供しています。

現在までに10Nmから1000Nmに至る20種類以上の関節型トルクセンサー及び力/トル
クセンサーを開発して供給しており、最近ではロータリータイプのトルクセンサーも新た
に開発してお客様に提供しています。開発段階から経済性を考慮した設計により、小型・
軽量でありながら高性能を実現し、価格競争力まで備えた製品を作ることに注力してい
ます。 その結果、世界初の自動補正機能を備えたトルクセンサーを開発し、お客様の満足
度を高めています。

今後も世界で最も優れた力/トルクセンサーメーカーとして位置づけられるよう、絶え間
ない開発と精進を通じて、現代ロボットが要求する最も安全で精密なトルクセンサーを作
るために最善を尽くします。

sales@al-robot.com+81 (0)3-6273-3280



関節型トトルクセンサー
JTS - XXX Series

•	 デュプリケーションシステム(故障のないシステム)
•	 コンパクトで軽量
•	 クロストークキャンセル
•	 高い過負荷安全性
•	 ハーモニックドライブに取付容易
•	 高剛性
•	 温度補償
•	 温度センサー内蔵
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機能

技術仕様

適用分野
•	 協働ロボット、ヒューマノイドロボット、4足歩行ロボット、ウェアラブルロボット

10Nm 50Nm 100Nm 150Nm 200Nm 300Nm 400Nm 600Nm 800Nm 1000Nm

Rated Load Nm 10 50 100 150 200 300 400 600 800 1000

Safety Overload % 300

Torsinal Stiffness Nm/° 420 873 1520 2870 5800 8600 11300 16843 23540 30270

Diameter 0 mm 70 88 87 80 106 117 117 116 130 148

Weight g 94 200 140 135 225 270 270 340 465 850

Height mm 12 19.5 8 10 10 10 10 12 15 20

Resolution Nm 0.01 0.02

Accuracy %FS <0.2

Nonlinearity %FS <0.2

Hysteresis %FS <0.2

Repeatability %FS <0.2

Operating Temp. °C -10~60

Thermal Zero 
Shift

%FS/10°C <0.1

Supply Power 
Volt.

Vdc 5Vdc (24Vdc option)

Communication CAN, EtherCAT, RS485, SPI
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機械寸法

データ測定装置およびソフトウェア

10Nm

200Nm

600Nm

50Nm

300Nm

800Nm

100Nm

400Nm

1000Nm

JTS - XXX Series

データインターフェースモジュール

Windows PC UI

関節型トトルクセンサー
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6軸力/トルクセンサ

•	 高信頼性・高性能
•	 コンパクトサイズで軽量
•	 高剛性 
•	 温度補償センサー
•	 クロストークキャンセル
•	 シリアル通信
•	 高い過負荷安全性

www.al-robot.com

FTR - XXX Series

•	 産業用ロボット、協働ロボット、手術用ロボット、測定機器、ヒューマノイドロボット

1000N-200Nm 1000N-100Nm 1000N-50Nm 300N-30Nm 150N-10Nm

Rated Load

Fx,Fy 1000N 1000N 1000N 300N 150N

Fz 2000N 2000N 2000N 600N 300N

Tx,Ty,Tz 200Nm 100Nm 50Nm 30Nm 10Nm

Resolution

Fx,Fy 0.2N 0.2N 0.1N 1/30N 1/60N

Fz 0.4N 0.4N 0.2N 1/60N 1/30N

Tx,Ty,Tz 0.04N 0.02N 0.01Nm 1/300Nm 1/900Nm

Safety Overload

Fx,Fy

300% 500%Fz

Tx,Ty,Tz

Diameter 0  mm 130 90 90 75 75

Weight g 890g±5g 945g±5g 840g±5g 390g±5g 265g±5g

Height mm 41.6 35.5 36 36 28.6

Operating 
Temperature

°C -10~60

Thermal Zero Shift %FS/10°C <0.1

Supply Voltage Vdc DC 5V (24Vdc Option)

Communication CAN, EtherCAT, RS485, SPI

機能

技術仕様

適用分野
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FTR - XXX Series
6軸力/トルクセンサ

機械寸法 データ測定装置およびソフトウェア

300N-30Nm

1000N-200Nm / 1000N - 100Nm / 1000N - 50Nm

150N-10Nm

データインターフェースモジュール

Windows PC UI
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回転式トルクセンサー

•	 スリップリングレスシステム
•	 高回転と応答性
•	 シリアル通信およびワイヤレス通信対応
•	 定格トルク 1~200Nm
•	 非直線性およびヒステリシス ±0.1%
•	 高いねじり剛性
•	 高精度と信頼性
•	 低慣性モーメント

•	 自動車: クランクシャフト、カムシャフト、フレックスプレー
ト、4WDホイールなど、

•	 EV: 電気自動車モーターの駆動装置制御
•	 エンジンタービン: 航空機用エンジントルクの測定

www.al-robot.com

•	 ローター: ヘリコプター/航空機
•	 着陸装置: 航空機の車輪にかかる負荷と過負荷発生の

検出。

WLR - XXX Series

機能

技術仕様

適用分野

Rated Torque ±1Nm ±10Nm ±50Nm ±100Nm ±200Nm

Power Supply DC 24V ±15%

Current Consumption 100mA or less 150mA or less

Output Range Serial Communication (CAN, RS485)

Responsiveness 1 MHz 

Safe Overload 150% FS

Non-Linearity ≤ 0.1%

Hysteresis ≤ 0.1%

Repeatability ≤ 0.1%

Operating Temperature -10 to +50°C

Temperature Effect, Zero 0.01% FS/°C

Temperature Effect, Span 0.01% FS/°C

Max. Rotation Speed 10,000rpm

Dimensions 62*27*66.5mm 79*38*79.5mm 72*54*93.6mm

Total Length 95mm 145mm 170mm

Shaft Diameter 9mm 17mm 27mm

Weight 200g 600g 1.3Kg
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WLR - XXX Series
回転式トルクセンサー

10Nm

1Nm

50/100/200Nm

データインターフェースモジュール

Windows PC UI

機械寸法 データ測定装置およびソフトウェア
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適用分野

高度なセンサーにより、人間の相互作
用を模倣する高感度かつ高精度な力
およびトルクの測定が可能。

自動車生産、産業用オートメーション、そ
の他の製造工程における効率性と安全
性を向上させます。

航空宇宙産業における製造および
飛行試験における安全性と性能を
確保します。

手術ロボット、遠隔手術、医療診断、
リハビリテーション機器などの高度
な医療アプリケーションをサポートし
ます。

スポーツ科学、リハビリテーション、義
肢、生体機械学の研究におけるパフォー
マンスと研究を向上させる。

ロボット工学

ヒューマノイド

製造

航空宇宙

医療

スポーツ科学・生命科学

www.al-robot.comsales@al-robot.com+81 (0)3-6273-3280

ロボットアーム、協働ロボット、産業用
ロボット、ヒューマノイド、サービスロ
ボット、ウェアラブルロボット、サービス
ロボット、および自走式ロボットの精
度と制御性を向上させます。
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日本駐在事務所
東京都港区虎ノ門 2‐3‐17 虎ノ門 2 丁目タワー 19 階  
〒105-0001
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